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I. WSTEP

1. Nazwa zamowienia

Modernizacja instalacji ppoz. w Samodzielnym Publicznym Zaktadzie Leczniczo-Opiekunczym w

Racigzku ul. Przedmiejska 1.

2. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i

odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach zamowienia: ,,Modernizacja instalacji ppoz. w

Samodzielnym Publicznym Zaktadzie Leczniczo-Opiekunczym w Racigzku ul. Przedmiejska 1.

3. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacje techniczng stanowigca cze¢$¢ dokumentéw przetargowych i1 kontraktowych, nalezy

odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia i wykonania robot wymienionych w pkt. 2.

4. Zakres robot

4.1. Roboty przygotowawcze

zabezpieczenie miejsca wykonywanych prac przed dostepem osOb nieuprawnionych.
Wykonawca musi zabezpieczy¢ wyposazenie, posadzke, stolarke okienng i drzwiowa przed
kurzem i brudem. Po zakonczeniu dnia pracy Wykonawca pozostawi pomieszczenia oraz
otoczenie budynku w stanie czystym, nadajacym si¢ do uzytkowania zgodnie z

przeznaczeniem.

4.2. Roboty wlasciwe

trasowanie 1 montaz listew elektroinstalacyjnych,

wykonanie przewiertow w $cianach i w stropach koniecznych do rozprowadzenia instalacji,
montaz przewodow kablowych w zamontowanych listwach,

montaz urzadzen systemu sygnalizacji pozaru,

zaprogramowanie CSP zgodnie ze scenariuszem pozarowym zawartym w PW,

testowanie poprawnosci pracy systemu,

przeprowadzenie prob odbiorowych i sporzadzenie z nich protokotdw,

przeszkolenie personelu z obstugi systemu,

demontaz urzadzen i1 przewodow istniejgcego systemu sygnalizacji pozaru.



5. Podstawowe okreslenia, definicje

Podana ponizej terminologia bazuje gtownie na okresleniach zawartych w polskich normach.

System sygnalizacji pozaru (SSP) — zbior kompatybilnych elementow, ktére gdy tworzg instalacje
o okreslonej konfiguracji, sg zdolne do wykrywania pozaru, inicjowania alarmu i innych stosownych

dziatan.

Instalacja sygnalizacji pozaru (ISP) — grupa urzadzen, w tym CSP, ktore potaczone w okreslonej
konfiguracji, s3 zdolne wykry¢ pozar 1 zasygnalizowa¢ go oraz poda¢ sygnaly inicjujace

odpowiednie dzialania.

Adres — uporzadkowany zbior znakoéw, okreslajacy potozenie obiektu fizycznego.

Element adresowalny — element systemu sygnalizacji pozaru, instalowany w adresowalnej linii

dozorowej, ktoremu mozna nada¢ adres, pozwalajacy identyfikowaé go w centrali.

Linia dozorowa adresowalna — linia dozorowa umozliwiajaca dotaczenie adresowalnych

ostrzegaczy pozarowych.

Alarmowanie dwustopniowe — sposob alarmowania, polegajacy na mozliwosci wywotania alarmu I

stopnia przed wywotaniem alarmu II stopnia.

Alarmowanie jednostopniowe — wywolywanie alarmu zasadniczego bez poprzedzenia go alarmem

wstepnym.

Alarm pozarowy — ostrzezenie o pozarze zainicjowane przez osobe lub urzadzenie automatyczne.

Alarm I stopnia — alarm pozarowy, zainicjowany w instalacji alarmowej przez sygnat z czujki
pozarowe] w celu mobilizacji lokalnych stuzb lub personelu, odpowiedzialnego za bezpieczenstwo
obiektu, do rozpoznania stopnia zagrozenia pozarowego i ewentualnego ugaszenia zrédta pozaru

wlasnymi sitami.

Alarm II stopnia — alarm pozarowy wywotany w celu wezwania zewnetrznych stuzb

interwencyjnych do likwidacji zagrozenia.

Potwierdzenie (alarmu) — manipulacja przy centrali, potwierdzajagca odebranie sygnatu
alarmowego 1 w zwigzku z tym braku potrzeby dalszego alarmowania. Zwykle potwierdzenie
oznacza wyciszenie sygnalu akustycznego w centrali i wyznaczenie czasu na rozpoznanie

zagrozenia.



Kasowanie — czynno$¢ umozliwiajaca przywrdocenie CSP ze stanu alarmowania pozarowego i/lub ze

stanu uszkodzenia do stanu dozorowania.

Strefa dozorowa — geograficzna cze$¢ chronionego obiektu, w ktérej zainstalowano jeden lub

wiecej ostrzegaczy 1 dla ktorych w centrali przewidziano wspdlng sygnalizacj¢ strefowa.

Strefa pozarowa — czgs¢ budowli sktadajaca si¢ z jednego lub wigkszej liczby pomieszczen, lub
przestrzeni, wydzielona w taki sposob, aby w okreslonym czasie, powstrzymac przeniesienie si¢

pozaru do lub z pozostatej cze¢sci budowli.

Ostrzegacz pozarowy — urzadzenie inicjujace sygnat alarmowy w zwigzku z wykryciem pozaru.

Ostrzegacze pozarowe dzielg si¢ na ostrzegacze automatyczne (czujki pozarowe) i reczne.

Centrala sygnalizacji pozaru (CSP) — centralna cze$¢ instalacji sygnalizacji pozarowe;j,
zasilajaca czujki pozarowe oraz odbierajaca od nich sygnaly o wykryciu pozaru w celu
wywotania alarmu 1 w razie potrzeby przekazujaca je dalej do strazy pozarnej lub
automatycznych urzadzen zabezpieczajacych, przeciwpozarowych a takze automatycznie

kontrolujgca sprawnos¢ calej instalacji.

Czujka dymu — czujka czuta na specyficzne produkty spalania i/lub aerozole.

Czujka dymu optyczna - czujka czula na produkty spalania zdolne do wptywania na absorbcje¢ lub
rozpraszanie promieniowania w podczerwonym, widzialnym i/lub nadfioletowym zakresie widma

elektromagnetycznego.

Czujka adresowalna — czujka ktdérej moze by¢ przyporzadkowany adres.

Czujka dymu jonizacyjna — czujka czula na produkty spalania zdolne wptywa¢ na prad jonizacji

ptynacy przez jej komorg jonizacyjna.

Czujka ciepla — czujka czula na wyzsza niz normalna temperature i/lub szybko§¢ narastania

temperatury i/lub réznice temperatur.

Czujka dualna, dwusensorowa — czujka wykorzystujagca dwa zjawiska oddzielnie wykrywane i

przetwarzane, a nastepnie lacznie analizowane przez procesor czujki.

Gniazdo/podstawa — cze$¢ automatycznego ostrzegacza pozarowego, mocowanego do sufitu lub

Sciany, poprzez ktdrg czujka odlaczalna uzyskuje potaczenie z linig dozorowa.



Sygnalizator akustyczny — urzadzenie wytwarzajace dzwigkowy sygnat alarmowy o wymaganych

parametrach.

Reczny ostrzegacz pozarowy (ROP) — czes¢ skladowa systemu sygnalizacji pozarowej, uzywana

do recznego inicjowania alarmu.

Modul kontrolno-sterujacy — element systemu sygnalizacji pozaru, ktéry moze zarowno odbieraé
jak 1 wysyta¢ informacje do urzadzen nie stanowigcaych czesci sktadowych systemu sygnalizacji

pozaru.

. Podstawowe wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, specyfikacja techniczna, oraz przepisami prawa budowlanego 1 sztuka budowlang.

6.1. Zgodnos¢ robot zPW i ST

6.2.

6.3.

Projekt wykonawczy (PW) i Specyfikacje Techniczne (ST) oraz inne dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inwestora stanowig o zamoOwionym zakresie i1 sg integralng cze$cig umowy, a
wymagania w nich zawarte sg obowigzujace dla Wykonawcy. Wykonawca nie moze wykorzystywac
btedow w PW lub ich pomija¢. O ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktory
w porozumieniu z projektantem dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane
roboty 1 dostarczone materiaty winny by¢ zgodne PW 1 ST. Dane okreslone w PW 1 w ST uwazane
sg za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatbw musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi

wymogami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane
do robot od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot i przekazanie obiektu Zamawiajacemu.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposdb, aby obiekt lub jego elementy byly w zadowalajagcym stanie przez caty

czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Powiazania prawne i odpowiedzialno$¢ prawna

Wykonawca zobowigzany jest znac¢ 1 stosowa¢ wszystkie przepisy powszechnie obowigzujace oraz

przepisy (wydane przez odpowiednie wladze miejscowe), ktdre sa w jakichkolwiek sposob zwigzane



6.4.

6.5.

6.6.

6.7.

z robotami oraz musi by¢ w pelni odpowiedzialny za ich przestrzeganie podczas prowadzenia

budowy.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci
publicznej lub prywatnej. Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem roboét lub
brakiem koniecznych dziatah ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wtasnosci
prywatnej lub publicznej to Wykonawca, na swoj koszt, naprawi lub odtworzy uszkodzona
wlasno$¢. Stan uszkodzonej, a naprawionej wilasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed

powstaniem uszkodzenia.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i1 stosowaé, w czasie prowadzenia robot, wszelkie przepisy

ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania robot Wykonawca bedzie:

« podejmowacé wszystkie uzasadnione kroki zmierzajace do stosowania przepisOw 1 norm
dotyczacych ochrony s$rodowiska na terenie budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci prywatnej 1 spotecznej, a wynikajacych ze skazenia
srodowiska, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania;

«  miat szczegdlny wzglad na prace uzywanego sprz¢tu budowlanego. Stosowany sprz¢t nie moze

powodowac zniszczen w srodowisku naturalnym.

Materialy szkodliwe dla otoczenia

Wszystkie materialy uzyte do rob6t musza mie¢ §wiadectwa dopuszczenia do stosowania, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okre$lajace brak szkodliwego oddzialywania tych
materialdw na $rodowisko. Ze wzgledu na wystgpowanie jonizacyjnych czujek dymu w
dotychczasowej instalacji prace demontazowe moze przeprowadza¢ firma posiadajagca zezwolenie
Panstwowej Agencji Atomistyki na instalowanie 1 magazynowanie zamknietych Zrodet
promieniotworczych. Zdemontowane czujki nalezy poddaé utylizacji, a pozostate urzadzenia

zeztomowac. Protokoly z utylizacji czujek jonizacyjnych nalezy przekaza¢ Inwestorowi.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca begdzie przestrzega¢ przepisdOw ochrony przeciwpozarowej. Materiaty tatwopalne beda
sktadane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0sob
trzecich. Prace pozarowo niebezpieczne wykonywane beda na zasadach uzgodnionych z
przedstawicielami uzytkownika nieruchomosci. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie

straty powodowane pozarem wywotanym jego dzialalno$cig przy realizacji robodt przez personel



Wykonawcy. Wykonawca odpowiada¢ bedzie za straty spowodowane przez pozar wywotany przez

osoby trzecie powstaty w wyniku zaniedban w zabezpieczeniu robot i materiatow niebezpiecznych.

6.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy (BHP

Podczas realizacji robo6t Wykonawca przestrzega¢ bedzie przepisow dotyczacych bhp. W
szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowie oséb zatrudnionych przy

realizacji zamowienia oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
II. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

Zgodnie z polskimi normami i1 przepisami wszystkie urzadzenia, tam gdzie jest to wymagane, musza

posiada¢ aktualne aprobaty techniczne, certyfikaty i $wiadectwa dopuszczenia do stosowania w Polsce.

1. Urzadzenia systemu sygnalizacji pozaru

1.1. Centrala sygnalizacji pozaru

[lo$¢ linii dozorowych

[lo$¢ adreséw na linii dozorowej
Napigcie zasilania: podstawowe
Napigcie zasilania: rezerwowe
Wyjs$cia przekaznikowe
Whbudowana drukarka

Temperatura pracy

1.2. Optyczna czujka dymu

Typ

Rodzaj

Zastosowany sensor

Wewngtrzny izolator zwar¢
Napigcie pracy

Pobor pradu w trybie dozorowania
Wykrywane testy pozarowe

Zakres temperatur pracy

min. 4
127
230V
2 szt. 12V/40Ah
bezpotencjalowe min. 4 (1A/30V)
tak
od -5°C do 40°C

adresowalna, punktowa
dymu
pomiar rozproszenia Swiatla
tak

16,5 VDC - 24,6 VDC
<150 pA
TF2 do TF5

od -20°C do +65°C



1.3.

1.4.

L.5.

Czujka ciepta

Typ

Rodzaj

Wewnetrzny izolator zwar¢
Napigcie pracy

Pobor pradu w trybie dozorowania
Klasa czujki

Zakres temperatur pracy

Dualna czujka dymu i ciepta

Typ

Rodzaj

Napigcie pracy

Pobor pradu w trybie dozorowania

Wykrywane pozary testowe:

Zakres temperatur pracy (zaleznie od trybu pracy):

Reczny ostrzegacz pozarowy

Typ

Wewnetrzny izolator zwar¢
Szczelnos¢ obudowy

Pobor pradu w trybie dozorowania
Zakres temperatur pracy

Kolor obudowy

1.6. Sygnalizator akustyczny

1.7.

Napigcie zasilania:

Natezenie dzwigku w odleglosci 1m

Rodzaj srodowiska pracy:
Zakres temperatury pracy:
Szczelnos¢ obudowy :

Barwa emitowanego $swiatla:

Modut kontrolno-sterujacy

Napigcie pracy

Pobor pradu w stanie dozorowania

adresowalna, punktowa
ciepta
tak
16,5 VDC - 24,6 VDC
<150 pA

Al, A2, B, A2S, BS, AIR, A2R, BR

od -25°C do +65°C

adresowalna, punktowa
dymu/ciepta
16,5 VDC - 24,6 VDC
<150 pA
od TF1 do TF9

od -20°C do +50°C lub od -20°C do +65°C

adresowalny
tak
IP 30
<135pA
od -20°C do +60°C

czerwony

16 -30V DC
ok. 100 dB
A
od -20 °C do +55 °C
IP 33

cz€rwona

16,5+24,6 V
<160 pA



Liczba wej$¢ kontrolnych
Liczba wyjs¢ sterujacych
Obcigzalno$¢ stykow przekaznika

Temperatura pracy

2. Przewody do wykonania instalacji

2.1. Przewd6d YnTKSYekw

Rodzaj kabla

Zyty

Powloka

Napigcie pracy

Rezystancja zyty dla 0,8mm
Pojemnos¢ zyty ($rednia)

Temperatura pracy

2.2. Przew6d HDGs FE180/PH90

Rodzaj kabla
Zyty

Powloka

Napigcie pracy
Funkcjonalno$¢ w warunkach pozaru
Trwalo$¢ izolacji w warunkach pozaru

Temperatura pracy

2.3. Przewod HTKSH FE180/PH90

Rodzaj kabla
Zyly

Powloka

Napigcie pracy
Funkcjonalno$¢ w warunkach pozaru
Trwalo$¢ izolacji w warunkach pozaru

Temperatura pracy

10

2

1
2A/30 V,NO lub NC
od -20 °C do +55 °C

do transmisji danych
miedziane, jednodrutowe
kolor czerwony, uniepalniona
150/250V
37,5 Q/km
140 nF/km
od -40 °C do +70 °C

zasilajgcy/energetyczny
miedziane, jednodrutowe
kolor czerwony, bezhalogenowa
mieszanka polimerowa
300/500V
90 min.
180 min.
od -30 °C do +80 °C

telekomunikacyjny
miedziane, jednodrutowe
kolor czerwony, bezhalogenowa
mieszanka polimerowa

225V
90 min.
180 min.

od -25 °C do +70 °C



3. Materialy instalacyjne

3.1. Listwy elektroinstalacyjne

Dhugos¢ listwy 2m

Materiat tworzywo sztuczne PVC
Kolor RAL 9010 ($nieznobiaty)
Wymiary dopasowane do ilo$ci przewodow

III. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robdt i bedzie gwarantowaé przeprowadzenie
robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w PB, PW i ST. W przypadku braku ustalen w
wymienionych dokumentach, zasady pracy sprzetu powinny by¢ uzgodnione i zaakceptowane przez
inspektora nadzoru inwestorskiego. Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania
robot musi by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym i w gotowosci do pracy oraz posiadaé

aktualne badania techniczne.

IV. TRANSPORT I PRZECHOWY WANIE

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 na wlasciwosci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie usuwat, na biezaco i na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na obiekt. Przechowywanie urzadzen moze

odbywac si¢ wylacznie zgodnie z zaleceniami producenta urzadzen.

V. WYKONANIE ROBOT

Podstawowym aktem prawnym okre§lajacym standardy techniczne jakim powinny odpowiadaé
zrealizowane roboty budowlane jest Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002
roku w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
( Dz. U. Nr 75, poz. 690 z p6zn. zm. ). Przystagpienie do realizacji prac budowlanych mozliwe bedzie
po zapewnieniu bezpieczenstwa uczestnikom procesu budowlanego. Podstawowe zasady, ktorych
nalezy przestrzega¢ okreslone zostalty w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego
2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U.
z 2003 r. Nr 47, poz. 410 ). Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg
oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z przedmiarem

robdt, wymaganiami ST oraz poleceniami Zamawiajacego.
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1. Montaz listew teletechnicznych i przewodow kablowych

Charakterystyka prac:

wyznaczenie tras kablowych

wiercenie otworow pod kotki rozporowe

osadzanie kotkow rozporowych

montaz listew za pomocg wkretow do kotkdw rozporowych
utozenie przewodow w listwach

zamknigcie listew pokrywa

2. Montaz urzadzen systemu

2.1. Centrala sygnalizacji pozaru

Centrale zamontowac¢ na $cianie w miejscu wskazanym w PW tak aby wyswietlacz centrali
znajdowal si¢ na wysokosci 1,6 m — 1,7 m. Miejsce montazu powinno by¢ tak dobrane, aby
mozliwym bylo otwarcie drzwi centrali (demontaz obudowy) w celu tatwego dostepu do

wewnetrznych modutow centrali.

2.2. Czujki dymu i ciepla

Podczas instalowania czujek nalezy zwrdci¢ uwage, aby instalowac je w centralnych miej-
scach pomieszczenia. O ile okaze si¢ to niemozliwe, czujki przesuna¢ z uwzglgdnieniem po-
nizszych warunkow:

- odleglos¢ od $cian i przepierzen — min. 0,5 m

- wolna przestrzen wokoét czujki — min. 0,5 m

- odleglto$¢ czujki od wylotu powietrza (wentylacja, klimatyzacja) — min. 1,5 m.

2.3. Reczne ostrzegacze pozarowe

Reczne ostrzegacze pozarowe nalezy montowac¢ na $cianach na wysokosci od 1,2 m do 1,6 m
w widocznych miejscach wskazanych w PW (przyciski nie moga by¢ zastonigte elementami
wyposazenia obiektu). Dodatkowo przyciski nalezy oznaczy¢ odpowiednim oznakowaniem

zgodnym z PN-EN ISO 7010:2012.

2.4. Sygnalizatory akustyczne

Sygnalizatory nalezy montowac na $cianach lub sufitach w miejscach wskazanych w PW za

pomoca niepalnych puszek instalacyjnych.
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2.5. Moduly kontrolno-sterujace

Moduty nalezy instalowa¢ mozliwie jak najblizej sterowanych/kontrolowanych urzadzen w

celu unikniecia ewentualnego uszkodzenia cigglosci potaczenia.

VI. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. Ogolne zasady kontroli

Prawidlowos¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa sprawdza sie

podczas ostatecznego odbioru budynku lub jego czesci. Podstawa odbioru robot sag dokumenty:

« projekt techniczny zawierajacy na rysunkach wykonawczych wszystkie dane niezbgdne do
wykonania robo6t, na rysunkach wykonawczych powinny by¢ uwidocznione wszelkie zmiany
dokonane w trakcie wykonywania robot,

« $wiadectwa dopuszczenia, aprobaty techniczne, deklaracje zgodno$ci materialow,

« Polskie Normy i aprobaty techniczne okreslajace wymagania i badania techniczne przy

odbiorze poszczegolnych rodzajéw podtog.
2. Kontrola jakoSci materialow

Wszystkie materialty do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej oraz posiada¢ $wiadectwa jakoSci producenta,

odpowiednie atestyi certyfikaty.
3. Kontrola w czasie wykonywania robot

Powinna obejmowaé sprawdzenie poprawnosci wykonywania i prowadzenia tras kablowych oraz

lokalizacji montazu urzadzen zgodnie z z dokumentacjg projektowa.

VII. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

1. Przedmiar

Przedmiar robdt opracowany zostal na zlecenie Zamawiajagcego zgodnie z Rozporzadzeniem

Ministra Infrastruktury z 2.09.2004r.
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2. Obmiar

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z przedmiarem
robot 1 specyfikacja techniczng wykonania i1 odbioru robdt budowlanych w jednostkach
ustalonych w kosztorysie ofertowym o ile bedzie to wymagane w dokumentach kontraktowych.
Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu przedstawiciela. Jakikolwiek
btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w przedmiarze robdt nie zwalnia
wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji przedstawiciela Zamawiajacego na pi$mie.

Jednostka obmiarowa robot jest:

- dla listew elektroinstalacyjnych 1 przewodow kablowych — 1 m.

- dla urzadzen — 1 szt.

VIII. ODBIOR ROBOT

Po zakonczeniu prac instalacyjnych nalezy przeprowadzi¢ uruchomienie i sprawdzenie systemu oraz
sporzadzi¢ odpowiednie protokoly, majace na celu wykazanie zgodnosci wykonanej instalacji z
zatlozeniami projektowymi 1 rysunkami technicznymi. Wykaz niezbednych dokumentow
odbiorowych okresla norma PKN-CEN/TS 54-14. Wraz z dokumentacja powykonawcza
Wykonawca musi przekaza¢ Inwestorowi $wiadectwa dopuszczenia, aprobaty techniczne oraz
certyfikaty zgodnosci zamontowanych urzadzen. Dodatkowo w obowigzku Wykonawcy jest
przeszkolenie personelu z obstugi zamontowanego systemu oraz zatozenie ksigzki pracy instalacji,
w ktorej znajdg si¢ informacj¢ na temat: typu i iloSci zamontowanych urzadzen, osob
odpowiedzialnych za nadzoér nad instalacja, wpisy zdarzen (przez wyznaczone osoby) jak i
wykonywane prace i przeglady przez firm¢ serwisowg. Przy centrali nalezy umiesci¢ skrocong
instrukcje obstugi oraz plan obiektu z zaznaczong lokalizacja zamontowanych urzadzen w celu

sprawniejszej identyfikacji miejsca wystgpienia pozaru przez personel obstugujacy system.

IX. PRZEPISY ZWIAZANE

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. tekst jednolity

2015r. poz. 1422 z nowelizacjg z 1.01.2018);
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Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow. (Dz.

U. z2010r. nr 109 poz. 719;

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r. w
sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie
zdrowia 1 zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobow do

uzytkowania (Dz. U. z 2007 r. nr 143 poz. 1002 z p6zniejszymi zmianami);

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. z 2017 r. poz. 736 z

pézniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z 2 grudnia 2015r. W sprawie
uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej (Dz. U. z 14
grudnia 2015 r. poz. 2117);

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. ,,w sprawie szczegdlowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego" (Dz.U. nr 202, poz.2072 i z 2005 r. nr
75, poz.664);

System sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru,

eksploatacji i konserwacji PKN-CEN/TS 54-14;

,Instalacje Sygnalizacji Pozarowej - wytyczne projektowania” SITP WP-02:2011.
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